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. . . 1. is Giivenligi kurallarina uygun olarak calisma alanini
1. I saghg ve guvenligi diizenler. 1 1 1
2. Yangin 6nleme tedbirleri 2. Yangin 6nleme tedbirlerini alir. 1
is SAGLIGI VE |3 Acil durumlar 3. Acil durumlari tespit eder. 1 2 1
GUVENLIGi 4. Cevre koruma 4. Cevre koruma ile ilgili tedbirleri alir. 1 2
5. Calisma alet ve donanimlarinin|5. Calisma alet ve donanimlarinin bakimlarini yapar. 1 1
6. Kisisel koruyucu donanimlari  [6. Kisisel koruyucu donanimlari uygun sekilde kullanir. 1 2
1. Anahtar cesitleri 1. Anahtar takimlarini kullanim yerlerine uygun sekilde 1 1 1
kullanir.
2. Bzel takimlar 2. Meslege ozel el takimlarini kullanim yerlerine uygun 1 1
. sekilde kullanir.
TEMEL SERVIS
EKIPMANLARI 3. Motorl kald
otorlu arag kaldirma, 3. Motorlu arag kaldirma, sehpalama alet ve donanimlarini
sehpalama, motorlu araglarin ) 1 1
uygun sekilde kullanir.
alet ve donanimlari
4. Olgii ve kontrol aletleri ile 8lgm|4. Olgii aletleri ile 6lgme ve kontrol iglemlerini yapar. 1 1 1
1. Kesme 1. Metal is pargasini istenilen boyutlarda keser. 1
2. Gonyeleme 2. Metal is pargasini egeleyerek gonyeye getirir. 1
3. Markalama 3. is pargasi izerine istenilen markalamayi yapar. 1
4. Taglama 4. El taglama aleti ile taglama yapar. 1 1
TEMEL MEKANIK (5. Bileme 5. El aletlerinin bileme islemini yapar. 1
iSLEMLER 6. Delik Delme 6. Metal is pargasina delik deler. 1
7. Kilavuz ile Dis Agma 7. Kilavuz ile delik igine dis agar. 1
8. Pafta ile Dis Agma 8. Paftaile silindir parga lzerine dis agar. 1
9. Perginleme 9. Perginleme yaparak metal pargalari birlestirir. 1
10. Civata Sokme ve Takma 10. Civatalari séker ve takar. 1
1. Icten yanmali motorlarin tanim 1. igteAn yanmali motorlarin tanimi, tarihgesi ve kullanildigi 1
yerleri agiklar.
MOTOR
TERIMLERi VE |2. igten yanmali motorun genel [2. igten yanmali bir motorun genel yapisini olusturan
1
MOTORU yapisi ve pargalari pargalari siralar.
SENTEYE
GETiRME 3. Alternatif motorlar 3. Alternatif motorlari ve gegsitlerini siralar. 1
4. Motor terimleri 4. Motor terimlerini agiklar.
5. Motoru senteye getirme 5. Motoru senteye getirme iglemini yapar.
1. Motor Takozlarmin Kontrolleri 1 Moto'r F)aglant| takozlarinin kontrollerini ve degistirme
islemlerini yapar.
. 2.E ifoldl kontrol ve degisimini
SABIT MOTOR (2. Manifoldlarin Kontrolleri ve De, yap:rme Ve egzoz manitoldiarinin kontrol ve degisimini
PARCALARI ’
3. Silindir Kapagi Kontrolleri ve D¢ 3. Silindir kapaginin kontrollerini ve degisimini yapar.
4. Silindir blogu kontrolleri ve deg|4. Silindir blogunun kontrollerini ve degisimini yapar.
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1. Hidrolik 1. Kitle, kuvvet ve basing ile ilgili ) ) 1
hesaplamalari yapar.
) _ 2. Hidrostatik Prensipler fn HIdTOStarlk e lgill 1 2
K . Hi ‘ro inami . Hidrodinamik ile ilgili ) ) 1 1
PRENSIP Prensipler hesaplamalari yapar.
4. Hidrolik Akiskanlar ve (4. Hidrolik sistemlerde uygun 1 ) 1 1
LER Yaglar hidrolik yag secimi yapar.
5. Hidrolik Devrede 5. Hidrolik sembollerini secip 1 1
Kullanilan Semboller kullanir.
6. Hidrolik Devreler 6. Basit hidrolik devre cizer. 2 2 1 2
1. Depolar ve donanim 1. Hidrolik tank ve donanimini 1 ) 1
. . seger.
HIDROLI idrolik fi
5 Filtreler 2. |'.|Id.r0'|lk filtre ve donaniminin 1 )
K segimini yapar.
SISTEML 3. Hidrolik Pompalar 3. Hidrolik pompalari gerekli 1
ER hesaplamalari yaparak seger.
4. Hidrolik Motorlar 4. Hidrolik motorlari gerekli 1 )
hesaplamalari yaparak seger.
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1. Yakit sistemi elemanlari  [1. Yakit sistemi elemanlarini kontrol eder. 2 1
DIZEL YAKIT BESLEME |2. Yakit borulari ve deposu  |2. Yakit borularini ve deposunu kontrol eder. 2 1 2
SISTEMI 3. Yakit besleme pompasi  |3. Yakit besleme pompasini kontrol eder. 2 2 1 2
4. Yakit filtrelerinin X L - P
kontrolleri ve degisimi 4. Yakit filtrelerinin kontrollerini ve degisimini yapar. 1 2 1 1
1. Sira tipi yakit enjeksiyon . S
pompasinin bakim ve 1. Sira tipi yakit enjeksiyon pompasinin bakim ve 2 2 1 1
onarimini yapar.
SIRA TiPi DizEL YAKIT [20aMm™!
ENJEKSIYON 2. Sira tip yakit enjeksiyon
POMPALARI pompasi regllator ve avans |2. Sira tip yakit enjeksiyon pompasi regilator ve avans 1 2 1
sisteminin bakim ve sisteminin bakim ve onarimini yapar.
onarimini yapar.
1. DPA tip pompanin bakim .
DiSTRIBUTOR TiPi ve onarl:ﬂp P 1. DPA tip pompanin bakim ve onarimini yapar. 1
DiZEL YAKIT 2. EP/VE tip pompanin )
ENJEKSIYON bakim ve onarimi 2. EP/VE tip pompanin bakim ve onarimini yapar. 1 2
POMPALARI 3. DPS tip pompanin bakim 3. DPS tip pompanin bakim ve onarimini yapar. 1 1
ve onarimi
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1. Arag lifte alinmasi 1. Araci lifte alir. 2 1
Giig Aktarma Organlan 2. Gug aktarma organlari 2. Gug aktarma organlarinin genel kontrollerini yapar. 2 2
3. Araglard tol i eki
tiplerig rda motorun yeri ve cekis 3. Aracin gekis tipini ve motorun yerini tespit eder. 2 2
1. Kavramalar 1
1.1. Gérevleri ) . - 1 1
— 1.Kavrama sistemi elemanlarinin kontrollerini ve
1.2. Ozellikler e 1
. : — degisimini yapar.
Kavrama Sistemleri 1.3. Cesitleri 1
1.4. Kumanda sistemleri 1
1.5. Kontrolleri 1 1
2. Tork konvertorler 2.Tork konvertorin bakim ve onarimini yapar. 1
1.Mekanik vites kutular 1. Mekanik vites kutularini agiklar. 1
Mekanik Vites Kutular o 2. Mekanik vites kutularinin kontrollerini ve onarimini
2.Mekanik vites kutularin onarimi 1
yapar.
1. Otomatik vites kutusunun kontrollerini ve onarimin
1. Otomatik Vites Kutulari et utusunu nt ve onarimini 1
yapar.
2. Elektronik Kontroll Hidrolik 2. Elektronik kontrollii hidrolik vites kutularinin 1
Vites Kutulari kontrollerini ve onarimini yapar
Otomatik Vites Kutulan 3: Otomatiklestirilmis mekanik 3. Otomat'ik!estirilms mekanik vites kutularinin 1
vites kutulari kontrollerini ve onarimini yapar.
4. Surekli degisken geometrili 4., Surekli degisken geometrili vites kutularinin 1 1
vites kutulari kontrollerini ve onarimini yapar
5. Gift kavramali otomatik vites 5. Gift kavramali otomatik vites kutularinin 1
kutulari kontrollerini ve onarimini yapar.
1. Saftlar ve mafsallar 1. Saftlarin onarimini yapar. 1
Saft, Diferansiyel ve Akslar - - - —
2. Diferansiyeller 2. Diferansiyelin onarimini ve ayarini yapar. 1
3. Aks ve korukler 3. Aks ve koruklerin degisimini yapar. 1
1. Direksiyon sistemleri 1. Direksiyon sisteminin kontrolUnii ve ayarlarini 1
yapar.
2. Direksiyon digli kutular 2. Direksiyon digli kutusunun onarimini yapar. 1
3. Hidrolik yardimli direksiyon 3. Hidrolik yardimli direksiyon sisteminin bakimini ve 1
Direksiyon Sistemleri sistemleri onarimini yapar.
4. Elektrik yardimli direksiyon 4. Elektrik yardimli direksiyon sisteminin bakimini ve 1
sistemleri onarimini yapar.
5. Direksiyon yardimci sistemleri |5. Direksiyon yardimci sistemlerini kontrol eder. 1
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1. Konvertorlerin yapisini agiklar. 1 1 2 1
§ 2. Konvertorlerin ¢aligmasini agiklar. 1 1 1 1
=
é 3. Konvertdrlerin kontrollerini yapar. 1 1 1 1
=) N
§ 4. Invertorlerin yapisini agiklar. 1 1 1 2
Z .
2 5. Invertorlerin ¢alismasini agiklar. 1 1 1 1
6. invertorlerin kontrollerini yapar. 1 1 1 1
= 1. Dogru akim motorlarinin yapisini agiklar. 1 2 1 1
R
. é 2. Dogru akim motorlarinin gesitlerini siralar. 1 1 1 1
20
»g S |3. Dogru akim motorlarmin galigmasim agiklar. 2 1 1 2 1 1 1
Q=
4. Dogru akim motorlarmin kontrollerini yapar. 2 2 2
1. Asenkron motorlarin yapisini agiklar. 1 1 2
7z &
E é 2. Asenkron motorlarin gesitlerini siralar. 1 1 1
20
% é 3. Asenkron motorlarin ¢aligmasini agiklar. 2 1 1
4. Asenkron motorlarin kontrollerini yapar. 1 2 1
g - n;‘ . 1. Reliiktans motorun yapisini agiklar. 1 1 1
DZe2
2 < g 2. Reliiktans motorun gesitlerini siralar. 1 1 1
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1. Arag lifte alinmasi 1. Araci lifte alr. 2 1
2. Elektrikli ve Hibrit araglarda 2. Gug aktarma organlarinin genel kontrollerini 2 2
Gii¢ Aktarma Organlan  |Gii¢ aktarma organlari yapar.
3. Araglard t i
_rag_ ar 'a motorun yerive 3. Aracin gekis tipini ve motorun yerini tespit eder. 2 2
cekis tipleri
1. Kavramalar 1 3
1.1. Gérevleri 1 1
. 1.2. Ozellikler 1.Kavrama sistemi elemanlarinin kontrollerini ve 1
Hibrit Arag¢ Kavrama —— e
. . 1.3. Gesitleri degisimini yapar. 1
Sistemleri - -
1.4. Kumanda sistemleri 1
1.5. Kontrolleri 1
2. Tork konvertorler 2.Tork konvertoérin bakim ve onarimini yapar. 1 1
1. Hibrit araglarda vites kutulari  |1. Hibrit araglarda kullanilan vites kutularini agiklar. 1 1
Hibrit Arag Vites Kutular 2. Hibrit araglarda mekanik vites |[2. Hibrit a'rafglarda mekanik vites kutularinin 1
kutularin onarimi kontrollerini ve onarimini yapar.
3. Hibrit araglarda otomotik vites [2. Hibrit araglarda otomatik vites kutularinin 2 2
kutularin onarimi kontrollerini ve onarimini yapar.
1. Elektrikli arag vites kutusu 1. Elektrikli arag vites kutusunun transfer grubunun 1
Elektrikli Arag Vites Kutular: transfer grt{bu : kontrolle'rlr'n ve on'anmml yapa_r. :
1. Elektrikli arag vites kutusu 2. Elektrikli arag vites kutusu diferansiyel grubunun 1
diferansiyel grubu kontrollerini ve onarimini yapar.
Hibrit Araglarda Saft ve |1. Saftlar 1. Saftlarin onarimini yapar. 1
Diferansiyel - - - —
2. Diferansiyeller 2. Diferansiyelin onarimini ve ayarini yapar. 1
Akslar 1. Aks ve mafsallar 1. Aks ve mafsallarindegisimini yapar. 1
2. Aks korukler 2. Aks koruklerinin degisimini yapar. 1
1. Direksiyon sistemleri 1;3 D;:ekswon sisteminin kontrolind ve ayarlarini 1
Elektrikli Direksiyon R yapar.
sistemleri 2. Direksiyon digli kutulari 2. Direksiyon digli kutusunun onarimini yapar. 1
3. Elektrik yardimli direksiyon 3. Elektrik yardimli direksiyon sisteminin bakimini ve 1
sistemleri onarimini yapar.
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1. Arac Elektrik Tesisatlan 1. Arag Usti elektrik tesisatlari elamanlarinin 2 2
yapilarini agiklar.
2. Aydinlatma Devreleri 2.Arag 6y({|nlatm'i).s‘ist?rﬁi lambalarinin 1
kontrollinii ve degisimini yapar.
3. Araclarda kullanilan farlarin kontroliini ve
AYDINLATMA VE |3- Far Avar ayarini yapar. ! 2 !
UYARI 4. Araglarda kullanilan kornalarin kontrolin
. . 4. Kornalar oo 1 2
SISTEMLERI ve degisimini yapar.
5. Uyari Lambalan 5. /v\raTg ustu uyari lambalarinin kontrolini ve 1 1
degisimini yapar.
. 6. Araclarda kullanilan sigorta ve role kutusu
6. Sigorta ve Role Kutular . . 1 2
elamanlarinin kontrollinii ve degisimini yapar.
1. Mars Sistemi 1. Kontak anahtarinin kontrolun ve degisimini 1 1
yapar.
MARS SISTEMI |2. Mars Devresi 2. MarsnsisnteminiT.ellelftr.ik tesisatinin 1
kontrollini ve degisimini yapar.
3. Mars Motoru elamanlari 3. l:/.la.rs .m.otoru elemanlarinin kontroliini ve 1 2 1
degisimini yapar.
1. Sarj Sistemi Elamanlari 1. %arj siste.err.\i elamanlarinin kontrollerini ve 1
degisimlerini yapar.
SARJ SISTEMi 2. Sarj sistemi elektrik devres 2. 321] sisteminin ve.le.:kt.r|l.< tesisatinin 1 1
kontrollini ve degisimini yapar.
3. Alternatér Elamanlart 3. 6It.ernat.6|t elamanlarinin kontroliini ve 1 1
degisimlerini yapar.
BENZiNLI 1 Klasik atesleme sistemleri 1. Kllasik ateslderrle.sislter.‘ni. elemanlarinin 1
MOTORLARDA ayarlarini ve degisimlerini yapar.
l-_\TESLEME. 2.Elektronik Atesleme sistem 2. EIektror?ilf ateslevrjn.e sistf:rf\leri elemanlarinin 1 1
SISTEMLERI kontrollerini ve degisimlerini yapar.
BENZINLI 1. Karbiiratsrlii vakit sistemi 1. Karburatorla yakit sisteminin kontrollerini ve 1 1
MOTORLARDA | v ayarlarini yapar.
2. Enjeksiyonl kit sistemi |
. YAKIT . 2. Enjeksiyonlu yakit sistemlg ne SIYOh uva J ?IS erTu‘parga arinin 1
SISTEMLERI kontrollerini ve degisimlerini yapar.
. 1. Benzinli motor yonetim sistemindeki
1.Sensorler o o . 1 1
sensorlerin kontrollerini ve degisimini yapar.
BENZINLi MOTOR 2. Benzinli motor yonetim sistemindeki
YONETIM 2.Kumandalar kumanda elemanlarinin kontrollerini ve 1
SISTEMLERI degisimlerini yapar.
3. Benzinli motor yénetim sistemindeki
3.Elektronik Kontrol Unitesi |elektronik kontrol tnitesinin kontrollerini ve 1 1
degisimini yapar.
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e 1. Teknik resim kurallarina gore
KesiT |1 Kesit Gortindsler kesit gorunisler cizer. . e 1 1
ALMA 2. Olcekler 2 Tek.nill< .resim kurallarina gore ) ) 1 1
Olgekli gizim yapar.
1. Teknik resim kurallarina gore
. 1. Birlestirme Elemanlari  |birlestirme elemanlarinin resmini 2 1 1
YUZEY cizer.
ISARETLE 2. Teknik resim kurallarina gore
Ri VE |2. Alistirma ve Tolerans alistirma ve tolerans degerlerini 2 1
TOLERAN resim Uzerine ekler.
SLAR 3. Teknik resim kurallarina gére
3. Yiizey isleme isaretleri |yiizey isleme isaretlerini resim 1 2
Uzerine ekler.




2025-2026 EGITiM OGRETIM YILI 1. DONEM
10. Sinif Otomotiv Teknik Resim Dersi Konu Soru Dagilim Tablosu

1. Smav 2. Sinav

Okul Genelinde | Okul Genelinde
Yapilacak Ortak | Yapilacak Ortak

OGRENME OGRENME BiRiMi o o o o
L., KONULAR > > > >
BIRIMI KAZANIMLARI ] ] ] ]
= = = =
D Y QD QD
n n wn n
- ~ — N
1. Teknik Resme Giris 1. Teknik re5|vm kuraI.Iarlna gobre yazl 1 2 1 1
rakam ve dogrulari gizer.
Temel Cizimler 2: Temel Geometrik 2. Tekmk. resm.1 ku.ra!larlna gore 4 2 1 2
Cizimler geometrik sekilleri gizer.
3. Goriiniis Cikarma 3,“T.<.ekT|k r<?5|.m kurallarina gore 3 2
gorunusleri gizer.
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1. Sokdilebilen Birlestirme 1. Sokilebilen birlestirme elemanlari ile 1
Elemanlari birlestirme yapar.
1.1. Kamalar 1i SokaIeblIen birlestirme elemanlari ile 1
birlestirme yapar.
1.2. Pimler 1i S(‘jk[.]IebiIen birlestirme elemanlari ile 1 1
birlestirme yapar.
1. Sokulebilen birlesti | lart il
1.3. Vida, civata ve somunlar | © u evtien biriestirme elemantart fie 1 1
birlestirme yapar.
1. Sokulebilen birlesti | lartil
1.4. Tolerans hesaplamalari . © u evtien biriestirme elemantart fie 1
birlestirme yapar.
1. Sokulebilen birlesti | lart il
1.5. Yuzey kalite isaretleri . © u evlien biriestirme elemantart fie 1
birlestirme yapar.
1.6. Sokilebilen birlestirme  [1. Sékilebilen birlestirme elemanlari ile 1
elemanlarinin hesaplari birlestirme yapar.
BIRLESTIRME ; Sokullemeyen Birlestirme E: Sloktl.JIemeyen birlestirme elemanlari ile 1
ELEMANLARI emanlari ir (?.5 '|.rme yapar.. : :
. 2. Sokiulemeyen birlestirme elemanlari ile
2.1. Perginler . . 1
birlestirme yapar.
2. Sokal birlesti | lari il
2.2. Kaynakli birlestirmeler ) © l.Jemeyen riestirme elemantart fle 1 1
birlestirme yapar.
23, Lehimleme 2: St‘)kl'.JIemeyen birlestirme elemanlari ile 1 1
birlestirme yapar.
3. Yaglar ve Yaglama 3. Makinevelemanlarlnln kataloglarina uygun 1 1
sekilde yag bakimini yapar.
3.1. Madensel yaglar 3. Makinevelemanlar|n|n kataloglarina uygun 1 1
sekilde yag bakimini yapar.
. 3. Makine elemanlarinin kataloglarina uygun
3.2. Katal {
ataloga Uygun yaglama sekilde yag bakimini yapar. 1 1
3.3. Sogutma swilar 3. Makinevelemanlar|n|n kataloglarina uygun 1
sekilde yag bakimini yapar.
3.4. Yag kataloglar: 3. Makinevelemanlar|n|n kataloglarina uygun 1
sekilde yag bakimini yapar.
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1. Otonom Kavram 1. Otonom kavramini agiklar. 2 3
1. OTONOM 2. Otonom Arag Si: lerinin Gelisimi 2. Otonom arag si: lerinin gelisimini agiklar. 2 1
ARAC 3. Otonom Araglarda Baglanabilirlik 3. Otonom araglarda baglanabilirlik kavranini agiklar. 2 1
TEMELLERI 4. Otonom Arag Siiriis Seviyeleri 4. Otonom arag siiriis seviyelerini agiklar. 2 3
3. Otonom Arag Siiris Sistemlerinin Donanim 5. Otonom arag siiriis sistemlerinin donanim yapisini agiklar. 2 2 2 2
Yapist
2. OTONOM 1. §es Dalgast Es-asll (Ulua‘sonik) Algilayicilar 1. Ses dalgasi esasli(Ultrasonik) algilayicilar: agiklar. 2 1
2. Elektromanyetik Dalga Esasli (RADAR) .
ARACLARDA Alatlayicilar 2. Elektromanyetik dalga esasl (radar) algilayicilari agiklar. 2 3
ALGHJ;YICILA 3. Lazer Isim Esashi (LIDAR) Algilayicilar 3. Lazer 1s1m esash (lidar) algilayicilar agiklar. 2 2
4. Normal/Kizil6tesi Kamera ve Algilayicilar 4. Normal ve kizilotesi kamera ve algilayicilar agiklar. 2 2
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11. Stmf BATARYA TEKNOLOJiSi DERSi Konu Soru Dagilim Tablosu

1. Sinav 2. Sinav
Okul Genelinde | Okul Genelinde
Yapilacak Yapilacak
OGRENME L L. Ortak Smav Ortak Smav
PP KONULAR OGRENME BIRIMI KAZANIMLARI
BIRIMI
° ° ° °
> > > >
) ) ) )
< < < <
= = = =
@ 7 @ 7
»n wn »n wn
- o - t~i
1. Tarihge 1. Bataryalarin tarihgesini agiklar. 1 1
1. BATARYALAR| 2. Bataryalara -lllsk.m Terimleri 2. Bataryalara-llwlflr.l terimleri siralar. 2 2
3. Batarya Cegitleri 3. Batarya ¢esitlerini siralar. 2 1
4. Batarya Gruplama ve Paketleri 4. Bataryalarda gruplama ve paket kavramlarini agiklar. 2 1
2. NIKEL 1. Kimyasal Ozellikleri 1. Nikel temelli bataryalarin kimyasal 6zelliklerini agiklar. 1 1
TEMELLI 2. Nikel Kadmiyum Bataryalar 2. Nikel Kadmiyum bataryalarin 6zelliklerini agiklar. 1 2
BATARYALAR | 3. Nikel Metal Hidrit Bataryalar 3. Nikel Metal Hidrit bataryalarin 6zelliklerini agiklar. 1 2 1 2
1. Kimyasal Ozellikleri 1. Lityum temelli bataryalarin kimyasal 6zelliklerini agiklar. 2 1
2. Lityum Demir Fosfat Bataryalar 2. Lityum Demir fosfat bataryalarin kimyasal 6zelliklerini agiklar. 1 1
3. LITYUM 3. Lityum Manganez Kobalt Oksit Bataryalar 3. Lityum manganez kobalt oksit bataryalarin kimyasal 6zelliklerini agiklar. 1 1
TEMELLI 3. Lityum M Kobalt Oksit Bataryalar 3. Lityum kobalt oksit bataryalarin kimyasal 6zelliklerini agiklar. 1 1
BATARYALAR N N N N _ .
4. Lityum Polimer Bataryalar 4. Lityum polimer bataryalarin kimyasal 6zelliklerini agiklar. 2 1
5. Lityum Iyon Bataryalar 5. Lityum iyon bataryalarin kimyasal 6zelliklerini agiklar. 2 2
1. Yapist 1. Siiper kapasitorlerin yapisini agiklar.
4. 2. Calismast 2. Siiper kapasitorlerin caligmasim agiklar. 1
SUPERKAPASIT
ORLER
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10. SINIF ELEKTRIKLI ARACLAR TEKNOLOJIST ATOLYESI DERSI KONU, SORU DAGILIM TABLOSU

1. Smav 2. Siav
Z
= Okul Okul
E Genelinde Genelinde
E Kazammlar il/ilce Yapilacak iVilce Yapilacak
P Genelinde| Ortak | Gepelinde| Ortak
£ Yapilacak| SM2V  |yapilacak| Smav
»5D Ortak B ° Ortak ° °
QO = > > >
Sinav 5 5 Simav 5 5
= = = =
D D D D
75 wn wn wn
= | - | &
ELEKTRIKLI VE HIBRIT ARACLARDA ISGUVENLIGI 4 3 1
§ HIBRIT TEKNOLOJISINE GIRIS$ 2 2 2 3
=}
Z
E HIBRIT ATESLEME SISTEMI 2 3 2 2
E HIBRIT ARAC YAKIT ENJEKSIYON SISTEMLERI 1 5 1 2
«
E HIBRIT ARAGC MARS SISTEMLERI 1 P P D)
HIBRIT ARAC MOTOR YONETIM SISTEMLER{ 3 ) | )
Q . . .. L
2  |ELEKTRIKLI ARAC TEKNOLOJISINE GIRIS 4 3 1
g
E ELEKTRIKLI ARAC SARJ SISTEMI 2 2 1 1
= |GOSTERGE VE GUVENLIK SISTEMLERI 1 2 1
=)
M
®  |ARAC IKLIMLENDIRME SISTEMLERI 1 2 1 2
M
=  [ISITME VE HAVALANDIRMA SISTEMLER] 2 |1 1| 2
AYDINLATMA VE UYARI SISTEMLERI 2 1 1 2
ARAC HABERLESME AGLARI 3 2 2 2
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11. SINIF OTOMOTIiV BOYA RENK UYGULAMALARIi DERSI KONU, SORU DAGILIM TABLOSU

1. Sinav 2. Smav
3 OKul OKkul
i Genelinde Genelinde
E ivilce | Yapilacak | ililge | Yapilacak
E K 1 Genelinde| Ortak |Genelinde| Ortak
% azammar Yapilacak | _Sinav | Yapilacak [ Sinav
E Ortak ° s Ortak 3 °
2 Smayv ) ? . 5| Swmayv - Al . E
8D - s = - S|\ =
Q ) 5} o <
@ ® ® )
<
e 5 1. Yuzey uzerindeki dogru rengi bulur. 4 3 1 2
St
N
E 2.Formiilii bilinen komponentler ile boya rengi hazirlar. 1 2 4 3
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10. SINIF TEMEL BOYA ATOLYESI DERSI KONU, SORU DAGILIM TABLOSU

1. Sinav 2. Sinav
] Okul OKul
i Genelinde Genelinde
5 ivilce | Yapilacak | iVilge | Yapilacak
g K I Genelinde| Ortak | Genelinde| Ortak
= azamuiar Yapilacak| _Smav__|Yapilacak | Sinav
E Ortak S S Ortak S S
2 Smav . 5] . 5| Smav 5.5
) - SN = - S| g
© [} ) ) )
»n »n »n »n
%ﬁ MALZEMENIN CINSINE GORE YUZEY HAZIRLAMA 4 3 1 2
E 3 HAZIRLANAN YUZEYE UYGUN ASTAR BOYA ATMAK 1 2 4 3
N
:E E
<
==}
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11. SINIFOTOMOTIV BOYA ATOLYESI DERSI KONU, SORU DAGILIM TABLOSU

1. Siav 2. Sinav
3
= Okul Okul
g Genelinde Genelinde
E Kazanmlar ivilge Yapilacak ivilge Yapilacak
2 Genelinde| Ortak | Gepelinde| Ortak
g Yapilacak | SMaV  |yapilacak| Smav
‘gn Ortak =) =) Ortak =) =)
’ Smav ? 5 Simav ; E
= = = =
D D D D
® | @ )
- & - &
g SOLVENT BAZLI BAZ KAT BOYAMA 4 3 1
<
§ SU BAZLI BAZ KAT BOYAMA 1 2 2 3
I
§  |PLASTIK ZEMININ BOYANMASI 2 |2
=
z
<
z
<
-
&
N
<«
=
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10 SINIF OTOMOTIiV BOYA TEKNOLOJIiSi DERSi KONU, SORU DAGILIM TABLOSU

1. Sinav 2. Siav
< Okul Okul
i Genelinde Genelinde
5 ivilce | Yapilacak | iVilge | Yapilacak
s Kazammlar Genelinde| Ortak |Genelinde| Ortak
= Yapilacak| _Smav__|Yapilacak | Sinav
£ Ortak ° o| Ortak ° °
£ > > > >
2 Smav . 5] . 5| Smav 5.5
P - N = A - o |
© < ) ) [}
7] 7] 7] 9]

g 1.Zmmparalarin gorevlerini ve gesitlerini bilir. 2 1
g 2. Yiizeyi bozuk aracin yiizey tanimlamasini yapar , uygun macunu ¢ekerek diizeltme 1 2 1
2 islemini gerceklestirir.
% 3. Kontrol toz boyasinin gorevini ve kullanimmalanini agiklar 1 1 1 1
s 4. Kazilétesi ( Infrared ) kurutucunun gérevini bilir , pargalar1 kurutur. 1 1 1 1
3
£
<
£ 5. Maskeleme malzemelerini kullanarak arag tizerinde maskeleme yapar 1 2
£
z
3
=

1. Kompresorlerin gorevini ve gesitlerini bilir. 1 1
o
St
Q
$
="
£
<
¥




